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Deneyap Kart 1A

Genel Bilgiler

Deneyap ailesinin gucli elektronik gelistirme karti, orjinal ESP32-WROVER-E modulu
kullanilarak gelistirilmistir.




GUglu cift cekirdek Tensilica Xtensa LX6 mikroislemcisi ile makine 6grenmesi ve yapay
zeka tabanl projelere Tensorflow Lite ile baslayabilirsiniz.

Dahili Wi-Fi ve Bluetooth haberlesme 6zellikleri sayesinde, nesnelerin interneti ve bulut
tabanli projeler hazirlamanizda sizlere imkan saglayacaktir.

Wi-Fi haberlesme 6zelligini kullanarak sisteminiz ile bulut tabanli uygulamaniz arasinda
veri alisverisi gerceklestirebilirsiniz. Bunun yani sira, Deneyap Kart'inizi bir sunucu olarak
kullanabilir ve bu sayede kendi kapal ¢evrim kablosuz haberlesme aginizi kurabilirsiniz.

Cift mod (Dual) Bluetooth 6zelligi ile hem BLE hem de Bluetooth EDR altyapisina sahip
cihazlarla veri alisverisi gerceklestirebilirsiniz. Deneyap Kart; akilli ev, akilli tarim, akilli
tasitlar, mobil saglik vb. alanlarda uygulamalar gerceklestirebileceginiz nesnelerin
interneti projelerinde size blyuk kolaylik sunmaktadir.

ADC, DAC, UART, PWM, I2C, SPI, 12S, SD/SDIO/MMC, Kapasitif Algilama, TWAI, RMT,
JTAG, Timer, darbe sayict ve harici kesme gibi zengin c¢evresel baglanti
yelpazesine sahiptir. Ayrica size esneklik saglamak amaciyla, bu baglanti araytzlerinden
bir kismi ihtiyaciniza gore istediginiz herhangi bir pinden kullanilabilmektedir.

Mikroislemciye entegre dahili manyetik alan algilayici bulunur. Cihaziniza bir miknatis
yaklastirnldiginda ya da cihaz bir manyetik alan icine girdiginde manyetik alan seviyesini
Olcebilirsiniz.

Genel amagli olarak kullanilabilen 24 adet pine sahiptir.

Sisteminize glvenilir bir sekilde gli¢ vermenize yardimci olmak icin 6zel bir Li-Po
baglanti konnektori bulunmaktadir. Dahasi bu baglanti konnektdrina kullanarak Li-Po
bataryanizi sarj edebilirsiniz.

Kartin arka tarafinda mikro SD kart konnektorli ve Deneyap Kamera'yi
baglayabileceginiz FPC kamera konnektdru vardir.

Ayrica 2 adet buton ve 1 adet adreslenebilir RGB LED dahili olarak bulunmaktadir.

1I2C haberlesme konnektorini kullanarak kablo baglantisi ve lehimleme yapmadan
algilayici ve eyleyici birimlerden olusan sisteminizi hizli bir sekilde hayata
gecirebilirsiniz.

Deneyap Kart 1A'dan kesintisiz olarak harici baglanti saglayacaginiz ¢evre birimlerde
kullanmak icin 3.3V ve 5V gerilime sahip ¢ikis alabilirsiniz. Sisteminizi Li-Po batarya ile
beslerken dahi 5V gerilime sahip guc ¢ikisi her zaman sizinle olacaktir.




Deneyap Kart 1A devre tahtasi (breadboard) ile uyumlu bir tasarima sahiptir. Hemen
gelistirmeye baslamaniz igin pinleri sizin icin lehimlendi.

Deneyap Kart 1A Arduino IDE ile uyumludur. Yonergeleri kullanarak kodlamaya
baslayabilirsiniz.

Teknik Ozellikler

240 MHz Cift Cekirdek Tensilica LX6 Mikroislemci
520 KB SRAM

448 KB ROM

8 MB PSRAM

4 MB SPI Flash

2.4 GHz Wi-Fi - 802.11b/g/n

Bluetooth EDR ve BLE

Dahili PCB Anten

Dahili Manyetik Alan Algilayici
Adreslenebilir RGB LED (Pin: D12)

SD Kart (Pinler: D9, D13, D14 ve D15)
Genel Amagli Buton (Pin: D8)

Li-Po Batarya Sarji

Li-Po Batarya Konnektori

USB Mikro-B

I2C Haberlesme Konnektori

24 x Dijital Girig Pini

20 x Dijital Cikig Pini

16 x Analog Giris Pini (12-bit ADC)

2 x Analog Cikis Pini (8-bit DAC)

10 x Kapasitif Algilama Pini

Tum Dijital Girig Pinleri 12C, SPI, UART, 12S, RMT, TWAI ve Harici Kesmeyi Destekler
Tam Dijital Cikis Pinleri PWM Destekler
3.3V Calisma Gerilimi

3.3V ve 5V Cikis Gerilimi

3.3V - 5.5V Giris Gerilimi

63.50mm x 25.4mm x 15.70mm

11 gr (pinler lehimli)

Deneyap Kamera

Genel Bilgiler
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Deneyap Kamera 2-Megapiksel OV2640 algilayiciya ve kizilotesi filtreli bir lense
sahiptir.

Deneyap Kart ile uyumludur ve 24-pin Duiz Esnek Kablo (FFC) ile Deneyap Kart'a
baglayabilirsiniz.

1600 x 1200 piksel ¢ozlinlrlikte 15 fps gorlntl aktarim hiziyla video ¢ekimi ve 1600 x
1200 piksel ¢ozuinurlikte fotograf cekimi yapabilirsiniz.

Giris seviyesindeki nesne tanimlama, yliz tanima, goriintu siniflandirma vb. yapay zeka
uygulamalarinda Deneyap Kamera'yi kullanabilirsiniz.

Teknik Ozellikler

Algilayici: Omnivision OV2640

Cozunurlik: 2 Megapiksel

Lens Tipi: Sabit Odakh

Fokuslama Araligi: 60cm — Sonsuz

Goris Alani (FoV): 66 derece

Kizildtesi Filtre: Var

Maksimum Gorintl Aktarim Hizi: 1600 x 1200 @15fps, SVGA @30fps, CIF @60fps
Boyutlar: 25.4mm x 25.40mm x 9.40mm

Agirlik: 3 gr

Baglanti: 24-pin Duz Esnek Kablo (FFC)

Goriinti Sinyali isleme Fonksiyonlari: Otomatik Pozlama Kontrolii (AEC), Otomatik Beyaz
Dengeleme (AWB), Otomatik Kazan¢ Kontroli (AGC), Otomatik Bant Filtreleme (ABF),
Otomatik Siyah Seviye Kalibrasyonu (ABLC)

Resim Kalite Kontrol Ozellikleri: Keskinlik, Giiriiltii Azaltma, Beyaz Piksel Onleme, Lens
Diizeltme, 50/60Hz Parlaklik Algilama, Parazit Onleme, Kusur Azaltma, Gama, Renk
Doygunlugu, Degisken Kare Hizi Kontrolii Ozel Efektler




Deneyap Kart Pin Baglantilar:

DENEYAP KART GENISLETILMIiS PiN DIYAGRAMI
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Sekil 1 Deneyap Kart Pin Diyagrami

DENEYAP MiNi GENISLETILMIiS PiN DiYAGRAMI
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Sekil 2 Deneyap Mini Pin Diyagrami




Switch Kontrol Tablosu

S1




Deneyap Komponent Baglanti Tablosu

10




Deneyap Mini Komponent Baglanti Tablosu

KOMPONENT PINLER

Arduino IDE ile Programlama

indirme ve Kurulum

Kodlamaya baslamak icin 6ncelikle en son siriim Arduino IDE'nin isletim sisteminize
uygun olan versiyonu yiklemeniz gerekmektedir.
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Acilan sayfadaki “Download Options” boliminden isletim sisteminizi seginiz.

DOWNLOAD OPTIONS
Arduino IDE 1.8.19 Windows Win 7and newer

Windows zP file

The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to write code Windows app Wing1or10 Get ‘3
and upload it to the board. This software can be used with any

5 Linux 32 bits
Arduino board. b

Linux 64 bits

Refer to the Getting Started page for Installation instructions. Linux ARM 32 bits
Linux ARM 64 bits

SOURCE CODE Mac OS X 10.10 or newer

Active development of the Arduino software is hosted by GitHub.
See the instructions for building the code, Latest release source

code archives are available here. The archives are PGP-signed so Checksums (sha512)
they can be verified using this gpg key.

Release Notes

Ardindan, “Just Download” butonuna tiklayarak kurulum dosyasini indiriniz.

Support the Arduino IDE

Since the release 1.x release in March 2015, the Arduino IDE has
been downloaded 60.028.177 times — impressive! Help its
development with a donation,

$3 $5 $10 $25 $50 Other

> st DOWNLOAD CONTRIBUTE & DOWNLOAD

Learn mars about donating to Arduino
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Deneyap Kart'in Arduino IDE'ye Eklenmesi

Kodlamaya baslamadan &nce Deneyap Mini'nin Arduino IDE'ye tarif edildigi sekilde
eklemeniz gerekmektedir.

Arduino IDE'de Dosya (File) —> Tercihler (Preferences) adimini takip ederek acilan
pencerede Ayarlar (Settings) sekmesinde bulunan Ek Devre Kartlari Yoneticisi
URL'leri (Additional Boards Manager URLs) kismina, asagida paylasilan JSON
dosyasina ait adresi ekleyiniz.

https://raw.githubusercontent.com/deneyapkart/deneyapkartarduinocore/master/package
deneyapkart index.json

Tercihler X

Ayarlar A3

Taslak defteri konumu:

| Gizat

Editdr diliz Tark (Turkish) «~ | (Arduing'nun yeniden baslatimaszn gerektiriyor)
Editor font boyutu: 12

Interface scale: [] Otomatk | 100 2 % (Arduino’nun yeniden baglatimasimi gerekfiriyor)

Tema: Varsaylan tema « | (Arduing'nun yeniden baglatimasm gerektiriyor)

Asaipdaki iglem srasnda ayrinth gkt géster: [] dereme [ yikle

Derleme uyans Higbiri w
[[] satr numaralanin géister [[] Kod katlamay aktive et
Yiikledikten sonra kodu dodrula [[] Harici editsr kullan
Aghsta guncellemeleri kontrol et Dogrularken veya yoklerken kaydet

[] use accesshility features

Ek Devre Kartlan Yoneticisi URLYeri: ubusercontent.com/deneyapkart/deneyapkart-arduino-core /master jpackage_deneyapkart_index.json f]

C:\WUsers\ozgur \WppDataLocal \Arduino 15\preferences. trt

Tamam Iptal

Ardindan, Araglar (Tools) -> Kart (Board) -> Kart Yoneticisi (Boards
Manager) adimini takip ederek gelen ekranda arama satirina “Deneyap Gelistirme
Kartlari” yaziniz. En son sirim varsayllan olarak secilmis halde gelir ve Kur
(Install) butonuna tiklayarak yiklemeyi gerceklestirebilirsiniz.
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© Kart Yoneticisi X

Tip | Hepsi v | |deneyan|
Deneyap Gelistirme Kartlari ~

by Turkish Technnology Team Foundation (T3)
Bu pakete dahil edilen kartiar:
Deneyap Kart.

More Info
1.0.1 v Kur

Kapat

En son asama olarak Araglar (Tools) —> Kart (Board) adimindan “Deneyap Kart” ve
kartinizin bagli oldugu Port'u segin.

ch_dec25a | Arduino

Dosya Dizenle Taslak Araglar Vardim
Otomatik bigimlendir Ctrl+T

Taslagn Arsivle

sketch_dec25a Karakter kodlamasini dilzelt & Tekrar yiikle

id setup() Kiitaphaneleri Yonet... Ctrl+Shift=|
// put youx Seri Port Ekrani Ctrl+ Shift+M
Seri Gizici Ctrl+Shift+L

Teensy 4 Security
WiFi101 / WiFININA Firmware Updater

loop ()

// put youy Kart: "Deneyap Kart" : Kart Yoneticisi...

Upload Mode: "Auto” Arduino AVR Boards >

} Upload Speed: "821600" 3 Deneyap Gelistirme Kartlari * ®  Deneyap Kart
CPU Frequency: "240MHz (WiFi/BT)" ESP32 Arduino ] Deneyap Mini
Flash Frequency: "80MHz" ESPB266 Boards (3.0.2) 3 Deneyap Kart 1A
Flash Mode: "QIO" Deneyap Kart 6
Partition Scheme: "Default AMB with spiffs (1.2MB APP/1.5MB SPIFFS)" >
Core Debug Level: "Higbiri"
Erase All Flash Before Sketch Upload: "Disabled” >
Port
Kart Bilgisini Al

Teensyduino

Programlayici

Onyakleyiciyi Yazeir

Kart, Default 4MB with sp B APP/1 SM| ), 3 ed an COM12

14




&) sketch_apri8b | Arduino 1.8.19
Dosya Dizenle Taslak Araclar Yardim

Lkontrol Et

Artik her seyiyle kullanima hazir bir Arduino programimiz var kodlama adimina
gecebilirsiniz.

& cketch_jan0la| Arduine 1.8.19 o8 cketch_jan0l1a | Arduine 1.8.19

Dosya Dizenle Taslak Araglar Yardim Dosya Dazenle Taslak Araglar Yardim

o Yilkle

Programda “void setup()” kismina yazacagimiz fonksiyonlar, kart ilk enerji alip
calisiginda sadece bir kere calisir. Kullanacagimiz giris/cikis pinleri, seri port
yapilandirilmasi vb. ayarlari bu kissmda yapiyoruz. “void loop()" kismindaki fonksiyonlar
ise bir dongu seklinde kartin enerjisi kesilene kadar ¢alismaya devam eder.

Kontrol Et

Deneyap Kart Kodlama Seti Kullanilan
Malzemeler

Deneyap Kart: Ulkemizin miihendislik kaynaklar kullanilarak
gelistirilen Deneyap Kart; glcli islemcisi, dayanikli tasarimi ve
cok yonliu giris/cikis  pinleri ile kullanicilara  Elektronik
Programlama, Nesnelerin interneti (loT) ve Yapay Zeka
alanlarinda baslangi¢ seviyesinden endustriyel uygulamalara
kadar her seviyede proje yapma imkani sunan bir mikro denetleyicidir.

Deneyap Mini: Deneyap Mini, kablosuz haberlesme (Wi-Fi)
altyapisi ile kodlamaya baslayacaginiz en kiictik Deneyap Kart
dyesidir. Deneyap Mini, orijinal ESP32-S2 bitinlesik
mikroislemcisi kullanilarak gelistirilmistir. USB OTG, SPI, UART,
12S, 12C, Kapasitif Algilama gibi zengin bir baglanti ara yuzline
sahiptir. Ayrica size esneklik saglamak amaciyla, bu baglanti ara yuzlerinden bir kismi
ihtiyaciniza gore istediginiz herhangi bir pinden kullanilabilmektedir.
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Rotary Encoder: Tirkce karsihgr “Doner Kodlayici” olan Rotary
Encoder’ler, saftindaki/milindeki harekete bagli olarak elektriksel
sinyal Ureten ve bu sinyal yardimi ile saftin/milin konumunu tespit
etmemize yarayan bir elektro-mekanik cihazdir.

Oled Ekran: Organik Isik Yayan Diyotlardir. LED ve LCD gibi bir ekran
teknolojisi olan OLED, 1sik kaynagi ve renk dizilisini kontrol eder. Bu
sayede her pikselde uygun parlakhk ve tonda isik aktarimi saglanmis
olur bu sayede arka 1siga gerek duymadan yuksek kontrastli

4 goruntiler elde edebilirsiniz.

Role:  Role, elektriksel olarak calistinlan, elektromanyetik bir
agma/kapama anahtardir. Yani Uzerinden akim gectigi zaman
calisan bir devre elemanidir. Giris voltaji 5 Volt oldugunda calisir,
girig voltaji 0 Volt oldugunda kapanir. Réle ayni zamanda izolasyon
saglayan elektromekanik bir kompanenttir.

DHT11 Sensoru: DHT11, sicaklik ve nem algilayici olarak kalibre
edilmis dijital sinyal ¢ikisi veren gelismis bir algilayici birimidir.
Bulundugu ortamdaki nemi, sicakhgi olcer ve bu bilgiye karsilik
gelen bir elektrik sinyaline donustarur.

HC-SR04 Sensoru: HC-SR04 Ultrasonik Mesafe Sensord, 2 ile 400

cm araligindaki  mesafeleri  Olcebilen ultrasonik  mesafe v

sensorudir. Ultrasonik dalgalar, insan kulaginin algilayamaya- ’ .
I

cagl kadar yuksek frekanslara sahip ses dalgalaridir. Mesafe
Olciim hassasiyeti yaklasik olarak 3mm'dir.

16




Joystich Modulu: Joystick, iki eksende hareket etmeyi saglayan iki
~ potansiyometre bulunduran ve dikey hareketinde ise buton gorevi
\\1 Sty goren bir modildir.

>

4 Dijit 7 Segment Display: Elektronik cihazlarda sikca kullanilan 7
segment display goruntuleyicisi 0'dan 9'a kadar rakamlari ve bazi
Ozel karakterleri anlasilir sekilde gosteren bir bilesendir. Kullanilan
bazi 7 Segment Display ekranlarindan bazilan séyledir:7 segment
display ekranlarin her bir hanesinde (dijit) 7 tane LED bulunmakta

Buzzer: Buzzer, genellikle 2 ile 4 volt arasindaki gerilimle calisan ses elde
etmek icin kullanilan bir devre elamanidir. Bir bobinde ani akim
degisimleri meydana getirerek zayif titresimler elde edilmesini saglar.

LDR: Foto direncler, tzerlerine disen isik siddetiyle ters orantili

olarak direncleri degisen elemanlardir. Foto direng, Gizerine diisen \
1stk arttikca direng degeri lineer olmayan bir sekilde azalir. LDR'nin (é\
aydinlikta direnci minimum, karanlikta maksimumdur. Hem AC (%

devrede, hem DC devrede ayni ¢zellik gosterir.

TB6612FNG Motor Surtclu: TB6612FNG sadece cift motorlu bir
stricu degil, ¢ift H-koprusuadur. Bir H koprisu, temel olarak, akim
yonunu degistirmenize izin veren belirli bir transistor
kurulumudur. Yani bir motora baglandiginda bu da her iki yonde
donebildigi anlamina gelir ve PWM girisi ile herhangi bir hizda

donmelerini  saglamak  icin  Arduino  kullanabilirsiniz.
TB6612FNG'nin 2 adet H-kopristne sahip olmasi nedeniyle, sadece bir robotu ileri ve
geri hareket ettirmekle kalmaz, ayni zamanda her bir tekerlegin farkli bir yonde
doénmesini saglayarak donebilirsiniz.
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DC Motor: CD-ROM ve DVD'lerde kullanilmak Gzere Gretilmis 6v
calisma voltajina sahip bir dc motordur. Farkli projelerde de kullanima L T -/
uygundur. R =

Servo: mekanizmalardaki agisal-dogrusal pozisyon,

hiz ve ivme kontrollinu hatasiz bir sekilde yapan tahrik sistemi olarak
tanimlanir. Yani hareket kontroli yapilan bir dizenektir. Servolar,
== istenilen pozisyonu almasi ve yeni bir komut gelmedigi sirece
bulundugu pozisyonu degistirmemesi amaciyla tasarlanmistir.

RFID Kart Okuyucu: RFID bir okuyucu ve bir etiketten meydana
gelen otomatik bir tanima sistemidir. Etiketin icinde bir mikrogip ve

® zzcou-a1d ®

| <<< (.>>>>>>

mikrogipi saran bir anten bulunmaktadir. Okuyucu ile etiket

arasinda, elektromanyetik dalgalar vasitasiyla iletisim kurulmaktadir. oY
0

Keypad: Keypad; Turkce' de tus takimi veya klavye olarak
adlandirilir ve kullanicinin mikrodenetleyiciye veri girmesini
saglar. Keypad birden fazla tusun tek modil Uzerinde
birlestirilmis halidir. Calisma prensibi ¢ok basittir. Bir digmeye
basildiginda, bulundugu satir ve situn Uzerinde kisa devre

yaparak akimin ge¢mesine izin verir.

KY-008 Nokta Lazer Moduli: Arduino gibi platformlarda
kullanabileceginiz pratik lazer moduludur. Karsilik olarak LDR ile
devre kurularak hirsiz alarmi gibi projelerde kullanilabilir. 6550nm
dalga boyuna sahiptir.

KY-027 Civali Ledli Sensor Modulu: Cival

LED'li Sensor Modiill, tzerinde bir adet

LED ve civa egim anahtari bulunur. Bu modulin diger civali
sensorlerden farki, Arduino veya benzeri bircok mikrodenetleyici
ile Uzerindeki LED parlakliginin  modilin konumuna goére
ayarlanmasidir.
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KY-032 IR Kizilotesi Engel Algilama Sensoru: Ir verici LED'den
yollanan 1sinlar engele carpip alici LED tzerinden algilanir. Bir
zamanlayici devre ile mesafenin algilanmasi saglanir. Moddl
uzerindeki 2 adet potansiyometre ile hassasiyet ayari yapilabilir.

3 PINLI SENSORLER

KY-022 IR Alici Sensor: Kizilotesi IR Alici Sensoéri Modulu, kizilotesi
istklart algilayan bir sensor turuddr.

KY-017 Civa Egim Anahtari Sensortd: Modul tzerindeki cam tup
icerisindeki civanin konumuna bagh olarak anahtarlama yapan
sensor modultudur. Cam tum iceresinde bir tam bir de yarim
olmak Uzere iki pin bulunur. Civa uzun olan pin ile surekli temas
halindedir.

KY-003 Manyetik Hall Effect Sensort: Uzerinde manyetik sensér
bulunan ve bir miknatis gibi manyetik alan olusturan bir cisme
yaklastinldiginda ¢ikis veren bir sensor kartidir.

KY-020 Egim Anahtari Sensoru: Egim Anahtari Sensord Moduli,
normalde ag¢ik devre konumunda olan bu modiuil, yeterli acida
egildiginde kapal devre olacak sekilde tasarlanmistir. Uzerindeki
minik kutunun icindeki metal bilyenin konumuna bagl olarak
anahtarlama yapan sensér modultdur.

Mini NTC Termistor Sensori: Uzerinde direng baglantilarinin yapilmig
oldugu ve besleme ve sinyal cikisinin rahat bir sekilde yapilabilmesi
icin kart haline getirilmis bir moduldur. Kart Gzerine ¢ekilmis pinler
sayesinde analog ¢ikis rahat bir sekilde alinabilmektedir.
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KY-018 LDR lsik Sensoru: Isik yogunlugunu 8l¢gmek icin kullanilan
moduldir. Isigin varligini veya yoklugunu belirleyebilir. Isik
miktarina gore analog bir deger uretir.

KY-02 Reed Role: Role, elektriksel yontemlerle kontrol edilebilen
mekanik anahtarlama Unitesidir. Role bobini ve kontaktorler olmak
tizere iki ana béliimden olusur. Uzerinden akim gecen réle bobini
manyetik alan olusturur ve kontaklari ¢ceker. Boylece rdle kontaklari
konum degistirmis olur.

KY-033 Cizgi Takip Sensoru: Cizgi Takip Sensori Moduli, siyah ve
beyaz cizgileri algilamada ve bunlari islemede kullanilan elektronik
modulddur.

KY-002 Egim Sensoru: Egim Sensoru Modul,
oldukga kullanisli tasarima sahip bu modiil tzerinde, kilifa sahip bir
iletken yay ve 10K'luk bir diren¢ bulundurmaktadir. Algiladigi
herhangi titresim, egim vb. hareketlerde kapali devre konumuna
gelerek tepki vermektedir.

KY-039 Kalp Atis ve Nabiz Olcim Sensord: Sinyal pini ile verileri
gelistirme karti araciligi ile yorumlayarak, nabiz dlgme islemeni
gerceklestirir.
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4 PINLI SENSORLER

KY-026 Alev Sensoru: Bir alev detektoru tespit etmek ve bir alev ya
da yangin mevcudiyetine cevap verecek sekilde tasarlanmis bir
sensordur.

KY-028 NTC Termistor ve Sicaklik Sensort: KY028
sensort NTC sicakhk direnci kullanan bir sensérdir. Amaci ortam
sicakligini gostermek degildir. NTC sensorler ayarladigimiz sicaklik
degerine gore A¢ma ve Kapama degeri uretir.

KY-025 Miknatis Manyetik Algilayici  Sensor:
Miknatis ve manyetik algiladiginda cikis verecek sekilde tasarlanmis
bir sensorddr.

KY-024 Manyetik Hall Effect Sensor: Uzerinde
manyetik sensér bulunan ve bir miknatis gibi manyetik alan olusturan
bir cisme yaklastinldiginda dijital ¢ikis veren bir sensor kartidir.

KY-036 Metal Dokunmatik Sensor: Metal dokunmatik sensor veya
dokunmatik sensor olarak ge¢gmektedir. Sensdrin ucundaki demir
alana vicudumuz gibi bir iletken temas ettiginde tetiklenen bir
moduldur.

KY-037 KY-038 Ses Algilama Sensort: Ortamdaki sesi algilayarak hem
analog hem de dijital cikis verebilen bir sensérdiir. Uzerindeki
mikrofon ile sesleri algilar ve yine kart izerinde yer alan trimpot ile
hassasiyet ayari yapilabilir.
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Deneyap lle
Led Yakma
Blink

Uygulamasi

Uygulamanin anlatildig: Uygulamanin videosuna
web sitemize asagidaki asagidaki linkten
linkten ulagabilirsiniz ulasabilirsiniz.
I~
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Deneyap ile Led Yakma

Bu uygulamamizda deneyap kodlama egitim setimizde DO pinine bagli olan kirmizi
ledimizle blink uygulamasi yapacagiz. Ledimizi belirli deger araliklaryla yakip
sondirecegiz.

BAGLANTI SEMASI

Deneyap Kodlama Egitim Setimizin
uzerinde bulunan ledimizin eksi
ucunu kartimizin GND sinse bagli
arti ucu ise kartimizin DO pinine
baglidir.

Kodlama asamasinda asagida verilen kodu Arduino IDE de yazin. Kontrol edin ve
yuklemeyi yapin.

Kodu yikleme tamamlandiginda deneyap kodlama setimizin Uzerinde bulunan
kontrol swichlerinden ledimizi aktif hale getirmek icin S2/1 swichini agmayi
unutmayin!

©—

e ——————— ————n—

KONTROL UNITESI
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ORNEK KOD

int K Led = DO; //D0 pinimizi K Led olarak tanimla

void setup () {
pinMode (K Led,OUTPUT); //K Led'i OUTPUT (Cikis) olarak tanimla
}

void loop () {
digitalWrite (K _Led,HIGH); //K Led'i HIGH(5V)'a ayarla
delay (500); //500ms bekle
digitalWrite (K _Led,LOW); //K Led'i LOW(OV)'a ayarla
delay (500); //500ms bekle

24







26




27




Buton lle Led
Uygulamasi

Uygulamanin anlatildig: Uygulamanin

web sitemize asagidaki videosuna asagidaki
linkten ulasabilirsiniz linkten ulagabilirsiniz.
i P eromromecoorerooeeee
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Buton ile Led Uygulamasi

Bu uygulamamizda deneyap kodlama egitim setimizde D4 pinine bagli buton ve DO
pinine bagli olan kirmizi ledimizle blink uygulamasi yapacagiz. Ledimizi buton aracihgi
ile yakip sondurecegiz.

Baglanti Semasi

Kodu yukleme
tamamlandiginda deneyap
kodlama setimizin
_ Uzerinde bulunan kontrol

------------------- swichlerinden
butonumuzu aktif hale

getirmek icin S1/11 ve

2 p ledimizi aktif hale
: . : .. getirmek icin S2/1
. . . .o swichini agmayi
: 4 phamnr unutmayin!

Kodlama asamasinda asagida verilen kodu Arduino IDE de yazin. Kontrol edin ve
yuklemeyi yapin. Kodu yikleme tamamlandiginda deneyap kodlama setimizin
Uzerinde bulunan kontrol swichlerinden ledimizi aktif hale getirmek icin S2/1 swichini
acmay! unutmayin!
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KONTROL UNITESI

Ornek Kod

// S1/11 BUTON
// S2/2 SON UC LED

#define Buton D4
#define Led DO

int Buton Durum = 0;

void setup () {
pinMode (Buton, INPUT) ;
pinMode (Led, OUTPUT) ;
}

void loop () {

Buton Durum = digitalRead (Buton);

if (Buton Durum == 1) {
digitalWrite (Led, HIGH) ;

}

else(
digitalWrite (Led, LOW) ;

}
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Rotary Encoder ile Oled Uygulamasi

Bu uygulamamizda rotary encoderden aldigimiz verileri deneyap kart araciligi ile oled
ekranimiza yazdiracagiz. Deneyap kodlama setimizin tzerinde bulunan, bu
uygulamada kullandigimiz elemanlari baglanti semasinda gosterildigi gibi deneyap
kartimiza bagladik.

BAGLANTI SEMAS

A4

Kodlama asamasinda asagida verilen kodu Arduino IDE de yazin. Kontrol edin ve
yiklemeyi yapin.

Kodu yikleme tamamlandiginda deneyap kodlama setimizin izerinde bulunan
kontrol swichlerinden ledimizi aktif hale getirmek icin S2/1 swichini agmayi
unutmayin!

DI ONS2
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'KONTROL UNITESI
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ORNEK KOD

#include
#include
#include

"deneyap.h"
<Wire.h>
<Adafruit GFX.h>

#include <Adafruit SSD1306.h>
#define SCREEN_WIDTH 128
#define SCREEN_HEIGHT 64

Adafruit SSD1306 display(SCREEN WIDTH,

const int PinCLK = D4;
const int PinDT = D9;
const int ledl = DO;
const int led2 = DI1;
const int led3 = D14;
const int led4 = D15;
const int led5 = D12;
const int led6 = D13;
int sayac = 0;

int sayac2 = 0;

int durum;

int sondurum;

void setup () {
Serial.begin(115200) ;

if(!display.begin(SSD1306_ SWITCHCAPVCC,

SCREEN HEIGHT, &Wire, -1);

0x3C)) {

Serial.println(F("SSD1306 allocation failed")):;

}

delay (2000);
display.clearDisplay ()
testscrolltext () ;

PinCLK, INPUT) ;
PinDT, INPUT)
ledl, OUTPUT)
led2, OUTPUT) ;
led3, QUTPUT) ;
)
)
)

pinMode
pinMode
pinMode
pinMode
pinMode
pinMode
pinMode
pinMode

’
’

’

led4, QUTPUT
led5, OUTPUT
led6, OUTPUT

’

’

~ e~ o~~~ o~~~

sondurum =

digitalRead (PinCLK) ;

Serial.print ("basladi ");

display

display.
display.
display.
display.
display.
display.
display.
display.

.clearDisplay () ;
setCursor (0, 0);
(
setCursor (25, 20);
println (F("MTAL")) ;
setCursor (0, 40);
println(F("Sayac 0"));
setCursor (
display () ;

0, 60);

println (F ("ORDU TOBB"));

delay (50);
}

void testscrolltext (void) {
display.setTextSize(2);
display.setTextColor (WHITE) ;}
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void loop () {
sayac?2 ++;
durum = digitalRead (PinCLK) ;

if (durum != sondurum)
if(digitalRead (PinDT
sayac ++;

{
)

I=durum) {

}
else{
sayac -—;

}

Serial.print ("Say: ");
Serial.println (sayac);
display.clearDisplay (),
display.setCursor (0, 40);
display.println(F("Sayac: "));
display.setCursor (70, 40);
display.println (sayac);
display.display();

delay (50);

if (sayac==1) {
digitalWrite (ledl, 1);}
else{

digitalWrite (ledl, 0);}

if (sayac==2) {
digitalWrite (led2, 1);}
else(

digitalWrite (led2, 0);}

if (sayac==3) {
digitalWrite(led3, 1);}

else(
digitalWrite (led3, 0);}

if (sayac==4) {
digitalWrite (led4, 1);}

else(
digitalWrite (led4, 0);}

if (sayac==5) {
digitalWrite (led5, 1);}

else(
digitalWrite (led5, 0);}

if (sayac==6) {
digitalWrite(led6, 1);}

else(

digitalWrite (led6, 0);}
}
sondurum = durum;

}
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JOYSTICH ILE SERVO KONTROLU

Bu uygulamamizda joystich modulinden aldigimiz veri ile deneyap kart sayesinde
servo motoru kontrol edecegiz. Deneyap kodlama setimizin Gzerinde bulunan, bu
uygulamada kullandigimiz elemanlari baglanti semasinda gosterildigi gibi deneyap
kartimiza bagladik.

BAGLANTI SEMASI
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ORNEK KOD

#include <ServoESP32.h>
Servo servol;

int deger;
int derece;

void setup () {
servol.attach (D5) ;
Serial.begin(115200);}

void loop () {
deger = analogRead (A3);

Serial.println(deger);
derece = map (deger,0,4095,0,180);

Serial.println (derece);
servol.write (derece);
delay (300);}
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